MISSION 2

Obijectif : étre capable d’arréter le mBot quand il y a présence
d’un obstacle & 8 cm. Tu réalises le programme avec le logiciel

M.BLOCK (voir document ressource). Nota : Je
suis un robot et je comprends ce programme sous
forme de blocs imbriqués.

Je suis un robot et je détecte un
obstacle grace au capteur ultrason <+——

——i—J Bloc contréle

(couleur jaune)
Le mBot peut détecter la présence d’'un

1 obstacle quand la touche ....................
est pressée.
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) _Ré'al'iser la mission 2 en agengant (couleur jaune)
judicieusement les blocs ci-contre.
3 Tester votre programme

Bloc opérateurs
(couleur vert)

distance mesurée par le capteur ultrasons du

Bloc pilotage
(couleur turquoise)

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Bloc contréle :
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